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Les environnements a connaitre

LA BASE DOCUMENTAIRE

Tous les documents
utiles aux éleves sont
disponibles en ligne
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n B Taper ici pour effectuer une recherche



Progression

Début de Premiere

Ve

SEQUENCE 1: INGENIERIE - DU BESOIN AUX SOLUTIONS

SEQUENCE 2 : ARCHITECTURE DES SYSTEMES - CHAINE D'ENERGIE
SEQUENCE 3 : ARCHITECTURE DES SYSTEMES - CHAINE D'INFORMATION
SEQUENCE 4 : INITIATION A LINGENIERIE MECANIQUE

SEQUENCE 5: INITIATION A L'INGENIERIE ELECTRIQUE P (@) | N t d ’ en t ré e

SEQUENCE 6 MODELISATION DES SYSTEMES MECANIQUE > qui structure le
SEQUENCE 7 TRANSWISSIONS MECANIQUES - ASPECT CINEMATIOUE dé 16 d
erouie aes

SEQUENCE 8 : TRANSHISSIONS NECANIQLES - ASPECT ENERGETIOUE
SEQUENCE 9 MODELISATION DES SYSTEMES MULTPHYSIOUES deux ans
SEQUENCE 10: PLOTAGE DES SYSTEMES - TRATENENT DU SIGHAL - SSERVISSEMENT
SEQUENGE 11 DINENSIONNENENT S NECANISNES T STRUCTURES - ROM
L _/

Fin de Terminale




Cours

CHAPITRE 1: INGENIERIE SYSTEME

Dans chaque
CHAPITRE 2 : ARCHITECTURE FONCTIONNELLE DES SYSTEMES

CHAPITRE 3 ; MODELISATION SADT ET SYSML C h d p It re...
CHAPITRE 4 : GENIE ELECTRIQUE
CHAPITRE 5 : MECANIQUE DU SOLIDE — F IC h es d e cou rS'

CHAPITRE 6 - ENERGETIQUE N 4
— Capsules vidéo,
CHAPITRE 7: ACQUISITION ET TRAITEMENT DU SIGNAL

CHAPITRE 8 GENIE MECANIQUE

CHAPITRE 9 - MODELISATION DES EFFORTS —> FICheS
CHAPITRE 10 - CINEMATIQUE ( POINT ET SOLIDE) ¢ i
ﬂ d’exercices,
CHAPITRE 11: MATERIAUX .
— Quizz |
CHAPITRE 12 RESISTANCE DES MATERIAUX Il faut voir cette section
CHAPITRE 13 : MECANIQUE DES FLUIDES comme un livre, avec
CHAPITRE 14: HYDRAULIOUE des connaissances et des
exercices.

CHAPITRE 13: TRANSMISSION DE DONNEES
CHAPITRE 16 : INFORMATIOUE - AUTOMATISME



Projet 12h Projet 48h

< DOCUMENTS DE CADRAGE < DOCUMENTS DE CADRAGE
< TRACKER [ GPS - 6SM) > ORGANE PREHENSEUR
< ASSISTANT MOBILE

0 En Sl, il y a un petit projet de 12h en premiere, et un
projet plus conséquent (48h) en Terminale.



Systemes (dossiers techniques)

<> AGRAFEUSE REXEL

<> ASCENSEUR

<> ASPIRATEUR AUTONOME

<> ATTACHEUR DE VIGNE AP25

<> BANDE TRANSPORTEUSE ACTIA

<> BANC MAS AFFICHEUR GRANMECA
<> BARRIERE DECMA PARK

< CHARIOT DE GOLF ELECTROLEM 120C

< CHARIOT TRAITEMENT DE SURFACE (TTH)

< DISJONCTEUR

< DRONE PARROT

< MAJORICC

< MINI-VISSEUSE SANS FIL SKILL
<> QUVRE PORTAIL FAAC 450 MPS
<> QUVRE PORTAIL FAAC

< PALETTICC

< TRICAUTO (FEUX TRICOLORES)
< VENTILATEUR VEL323H - KING HOME
< WINCH

Pour chaque systeme...

DT constructeur (s’il existe),
Toutes informations
pratiques sur les systemes,
etc.

< TELESCOPE ASTROLAB

_—

Dossier Technique - Télescope Astrolab
PDF | Taille: 12.8 Mo

{ Documents associés (5)

-----------------------------------------------------------------------------------

' ,: ETX_premier_edition_manual_english g
' PDF | Taille: 14 Mo :

T Mise en service CPGE s
« | POF | Taille - 03 Mo :

[

; : i
Mise en service :
PDF | Taille :2.3 Mo ;

Motice Constructeur 5
! 1 POE | Taille - 5 Mo 3
1 . ] K T

< TRICAITR [FFUX TRICAI ARFSY




Materiels

SVA'Y

<> METROLOGIE - INSTRUMENTS DE MESURE \ =2

FONCTION ACQUERIR - CAPTEURS \ = — |
= 1] L
<> FONCTION ACQUERR - BOTIERS \ e - |
<> FONCTION ACQUERIR - CARTES \ T conteuny

\ = “-/ Groye ;O;Em ratyre

- FONCTION TRAITER \/ 15
< FONCTION COMMUNIQUER
<> FONCTION ALIMENTER
> FONCTION DISTRIBUER
<> FONCTION CONVERTIR

< FONCTION TRANSMETTRE / ADAPTER
< FONCTION AGIR

Composants de type capteurs, moteurs, cartes de
commande, etc. utilisés en projet ou en TP : datasheet,
modele Inventor, etc.



¢ CARTE ESP32 ET MICROPYTHON
Mise en oeuvre

. LED grove
@ Il| POF i Taille: 03 Me
<> CARTE ARDUINO UNO e s ———
<> CARTE ARDUINO MKR s
‘—}SH|EL|]5|ME[]H|]FH3555 . 1@, . IT-"IJ!-'T“"ﬁﬂFé""'rT”_‘_"f’.ﬁﬁ“"“'"“‘I'“'""""“'-W"""-“"‘""“”‘"""w"-'-‘w""

Potentiométre grove

< ETALONNAGE DE CAPTEURS Q@ | 7o ik 05 Mo

® | Documents associés {1)

< MACHINES DE PROTOTYPAGE

LED Néopixel
PDF | Tailla - 03 M

Guides pour la mise en ccuvre des composants (capteurs,
moteurs, cartes de commande, etc.) : cablage,
programmation, mise en oceuvre des moyens de
prototypage, etc.

Objectif : favoriser 'autonomie des éleves dans la mise en ceuvre des
composants
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Les environnements a connaitre

e Atfrté in dbance

SEQUENCE B: TRANSMISSIONS MICANIUES - ASPICT ENERGETIQUE

Grand geal

B LECAHIER DE TEXTE

T et B ! Raviques

Feabiysrmerd AGOATET UNE SCEAIDE BN SEaNCE

Resscurts nuhérigurs %

serviom porscangh

Travadl i1 i !
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evdarind SEQUENCE 8 TRANSMISSIONS MECANMUIES - ASPECT ENERGETIQUE
D pous
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Les environnements a connaitre

BASE DOCUMENTAIRE EN

[ Vel W
e e BT W O 2 2 ETm—"—

LE CAHIER DE TEXTE

> 1
SEQUENCE 8 : TRANSMISSIONS MECANIQUES - ASPECT ENERGETIQUE / |

Cours )

Suite et fin de I'Activité 2 - Actionneur de serrure

@ Travail a faire suite a la séance

Grand oral
SEQUENCE 8 : TRANSMISSIONS MECANIQUES - ASPECT ENERGETIQUE

Cours )

Exercices | |1 heure

Echange de 2min pour donner quelques modalités :

Préparer le devoir. Il faut notamment savoir :

* |'épreuve dure 2 x 10 =20min

* 10min d'exposé + 10min de Q/R avec le jury ¢ (alculer ou exploiter des rapports de transmission selon e type de transmission (engfenage, poulie coufroie, etc.),
* |e projet de Tale S/ n'est pas necessairement ur ¢ Calculer ou exploiter des rendements énergétiques,

* Le professeur de spe dans le jury n'est pas une o Calculer des puissances électriques ou mécaniques,

e Lire ou compléter un schéma-bloc.

Les documents de référence sont notamment :

Activité 2 - Actionneur de serrure

Activité 3 - Ascenseur (montée en charge)
Fiche de cours 08 Principes de transmission de puissance
Exercices divers.

0 Il faut consulter
le cahier de texte
tous les jours !
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Articulation « Séquences / Chapitres »

Progression Cours
SEQUENCE 1 : INGENIERIE - DU BESOIN AUX SOLUTIONS CHAPITRE 1: INGENIERIE SYSTEME
SEQUENCE 2 ARCHITECTURE DES SYSTEMES - CHAINE D'ENERGIE CHAPITRE 2: ARCHITECTURE FONCTIONNELLE DES SYSTEMES
SEQUENCE 3: ARCHITECTURE DES SYSTENIES - CHAINE D'INFORMATION CHAPITRE 3 MODELISATION SADT ET SYSML
SEQUENCE 4: INITIATION A LINGENIERIE MECANIQUE CHAPITRE 4: GENIE ELECTRIOUE

CHAPITRE 5 : MECANIQUE DU SOLIDE
CHAPITRE 6 : ENERGETIQUE

= ‘ CHAPITRE 7 : ACQUISITION ET TRAITEMENT DU SIGNAL J

: . CHAPITRE 8: GENIE MECANIQUE @ @
SEQUENCE 10 PILOTAGE DES SYSTEMES - TRAITEMENT DU SIGNAL - ASSERVISSEMENT CHAPITRE : NODELISATION DES EFFORTS Q @@@
SEQUENCE 11: DIMENSIONNEMENT DES MECANISMES ET STRUCTURES - ROM CHAPITRE 10 CINEMATIQUE (POINT ET SOLIDE %

CHAPITRE 11: MATERIAUX

CHAPITRE 12 : RESISTANCE DES MATERIAUX
CHAPITRE 13 : MECANIQUE DES FLUIDES
CHAPITRE 14 HYDRAULIQUE

CHAPITRE 15 TRANSMISSION DE DONNEES
CHAPITRE 16 : INFORMATIQUE - AUTOMATISME
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Déroulé de la séquence

W Précentation des objectifs (voir c-dessous)

W Exercices: Chap 8, feuilles 6, 7et 8 &

3 Tests de connaissances (10 min)

W Activité 1 : Réducteur FDA [ouvre-portail) II B

W Activité 2 : Télescope ETX = Etude du mouvement azimutal

N
W Activité 3 : Téescope ETX - Pilotage %

3 Evaluation finale de a séquence (1h)

BASE DOCUMENTAIRE EN

[Vl -
e LTI N e

Cours

CHAPITRE 1 : INGENIERIE SYSTEME

CHAPITRE 2 : ARCHITEGTURE FONCTIONNELLE DES SYSTEMES
CHAPITRE 3 : MODELISATION SADT ET SYSML

CHAPITRE 4 : GENIE ELECTRIQUE

CHAPITRE 5 - MECANIQUE DU SOLIDE

CHNPTR - ENERGETIOLE
CHMPTR 7 ACAUSTTINETTRATENENTDUSIGAL l’
T CWRESMUESNONDSERRS

GHNPTRE 10: CAENATILE (PONTETSOLGE)

CHMPTR 11 NATERADY

CHMPTR 12:REITANCE DS ATERULX

CHAPTR 13: NECANOUE DES FLIOES

CHAPTRE 14 HYDRALLILE

CHAPTR 15: TATSMSION O DOMEES

CHAPTR 1 IFORMATIL - AUTOUATISg

CHAPITRE & : GENIE MECANIUE

Cours
POF

Prises de notes

Cours en vidéo - Schéma cinématique

PDF

Coursen wdeo Les transmetteurs
PDF | Ta

S'entrainer - Dessin industriel

S'entrainer - Lizisons simples

S'entrainer - Transmetteurs

Exercices - Feml!el Dessin industriel - Projections orthogonales
PDE | T

Exercices - Femlle) Modélisation des liaisons
¢

'Elertlres FEU|I!93 Modélisation des liaisons

PDF | T




& — 7| Cours 1
. PO | Taille - 0.1 Mo /
- Documents associés (11)

B Documents 3ssaciés (4]

Cours en vidéo - Schéma cinématique
@ | rorkecim

Documents associés (12)

Cours en vidéo - Les transmetteurs
— PDF | Taille 0.1 Mo

Documents associés (3]

S'entrainer - Dessin industriel
Documents associés (1)

S'entrainer - Lizisons simples

it
% Documents associs 7
it

L

Sentrainer - Transmetteurs
Documents associés (4]

Exercices - Feuille 1 - Dessin industriz! - Projections orthoganales
POF | Taille 0.1 Mo

Exercices - Feville 2 - Modélisation des liaisons
POF | Talle - 0.1 Mo

Exercices - Feuille 3 - Modélisation des liaisons

POF | Toille - 0.1 Mo

Cours
PDF | Taifle - 0.1 Mo

Documents associes (11)

:iﬂa M= POF | Taiil=: 0.5 Mo
i | 07 Modélisation des mécanismes
: .|| PDF | Tallle : 07 Me
Nli=ptaas s
Il .| 08 Principes de transmission de puissance
I===| POF | Tail=- L8 o '
+ | | Al-Schématisation des liaisons simples
|| POF | Tallle- 12 Mo
/] A2 -Schématisation des transmissions de

Trace écrite des
éleves

Chagitre R
GENIE MECANIQUE
ﬂ % Princiges de rommasion de puissance 8

Dl Sy g s, b TOwemer ] st (e 0 e uh ke B o wiria e sunTgle &

o i, 0 g v o dmangles
Frgranages & roe {yindrg
o cardan P i—
- e
- o i e, o v, 0]
» PSLIIE = Wb il @ plotbe =
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Trrfeempter 40N Mrenible
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SCIENCES DE L'INGENIEUR
q ' Séquence 7 - Activité 2
Trommasons de purisonce »> ASpecT Cindmotigue

Le télescope motorisé Meade ETXS0 (Figute 1) aisure de manibre
automatique le pointage of le twivi d'un objet céleste Le rontrble des
vitesses de ses deux moteurs doit ére suffsamment précs Jfin de conserver
Fobyet coleste dans le champ d'obsanvation.

Documents 3 consulter pour menes Factivitd - aucun
Le systéme est dsponible dans i salle.

Logiciets spécifiques 3 utiliser - inventor

2 - Objectif de Isctivité

Dans les séquences, il y a du
cours et des exercices mais
aussi des activites.




0 On fait des calculs, on utilise des logiciels de simulations

Uti/isation _ ZyxZyxZsx Ly x Zox Zigx Ly x Ly
VAR VAT VIS VAS VAT VAT VATS VAR
dU cours IS YIS YIS VAR VA VALY VAT
CZxZxZ xZsxZyyx Zysx Zs
_ I2x12xI2x12x12x8x1
© 56x24x24% 24 %24 % 22 % 60

rs=812-107




Imposé dans |a Mesuré avec un Calculé
console de Thonny voltmetre
[ECE=a Vitesse de rotation du | yjitesse de rotation du
Rapport cycligue convertisseur tube tube
a(%) tension/fréquence ., Mopa®571)
(V) M (T 577) tube

0 0 0 Infini

20 0,63 2,57%-3 0,93

50 16 6,543 2,35

70 2,24 9,165-3 3,3

100 3,18 1283 468

# ChECk.iﬂ?_:] Fesponse «

S€.5taty:

1f response. staty

Print("'Status: {response,stat
else:

s_code 1= 299

US_code
print(f"Status: {response.status_ cose v

pautifu 1Soup T

ging B
# us ytifulsoup(res

soup = Bea

pﬂnse"(oﬂ:ﬂﬂl .

On fait aussi de la

+ image:

!

programmation pour piloter
les systemes.
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votre attention

Présentation en début de Premiere (accueil)



